Bewegungsmelder SPHINX 330

Kaum zu erkennen - der extrem flache
Bewegungsmelder fiir Deckeneinbau

SPHINX 330 Beschreibung

Bewegungsmelder fiir helligkeits- und bewe-

gungsabhdngiges Steuern von Beleuchtung ins-

besondere in Biiro- und Flurbereichen. 1-Kanal

Bewegungsmelder inkl. Konstantlichtregelung

mit BCU.

e Beleuchtungssteuerung nur bewegungsab-
hangig

e Beleuchtungssteuerung bewegungs- und
helligkeitsabhanig

e Konstantlichtregelung permanent/bewegungs-
abhangig

SPHINX 330
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Merkmale
e Bewegungsmelder
e Master/Slave Funktion
e Einstellungen per ETS:
- Helligkeitsbereich: 0—700 Lux
(mit Korrekturfaktor bis 5600 Lux)
- Abschaltverzégerung: 1 s—120 min
e Erfassungbereich: 7 m Durchmesser (2,8 m
Einbauhohe)
e Sehr unauffallig durch flaches Einbaugehduse
flir die Decke
e Sollwertanderung der Helligkeit (Lux-Wert)
durch Objekt, Einlernen oder Parameter
e Funktionen:
- Beleuchtung EIN/AUS
- Zeitfunktionen
(Ausschaltverzégerung)
- Sperren des Bewegungsmelders
- Konstantlichtregelung
- Master/Slave Funktion
e Versorgung aus Busspannung

Vorteile

o Sehr flache Bauweise (5 mm Decken(iber-
stand), dadurch sehr unauffallig

e Preiswerte Losung fiir kleinere Erfassungsbe-
reiche

e Busankgplung im Gehéuse integriert

Technische Daten:

Vers orgungsspannung (Bus): 30 V

S t romaufnahme (Bus): < 10 mA
Einbauloch: @ 64 mm

Frontseite: @ 76 mm

Aufbauhéhe: ca. 5 mm

Einbautiefe: 60 mm
Umgebungstemperatur: -5 °C... +45 °C
Schutzklasse: |I

Bewegung
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Bestellnummern:

SPHINX 330 EIB/KNX

107 9 210
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Applikationssoftware SPHINX 330

SPHINX 330 hat Sperrobjekte fiir Bewegungs- oo e ] Frzvary 18
melder und Konstantlichtregelung. AuBerdem ot B - .
. o . . 3 3 Eygsrop e Maiis o 1
kann die Helligkeitsschwelle fir tageslichtab- ] 3 e —— . - .
héngiges Schalten iiber Objekt eingelernt wer- S ek e i bvin
den. Ebenso kann man den Helligkeitswert fir al s S e—————— -
) . ) ) : o . gl PR Pt s il T By 1
die Konstantlichtregelung tiber Objekt einler- H e Saewd P —— .
nen oder iiber ein Objekt oder Pa rameter vor- et 0 = e B0 = e i
geben. oo Farskp e e i Pl
- = Fagpany bt e e s 1w
45 Gruppenadressen
® 46 mdgliche Assoziationen
* 11 Objekte
- Verhalten bei der Bewegungserfassung o e s by T |
Das ,Master-Gerat” bekommt Telegranme von - - - " |
den ,Slave-Geraten” und (ibernimmt das Ein- skt (e =3
und Ausschalten der Beleuchtung. Ist der ,Re-
trigger-Pa rameter” auf , EIN" gesetzt, wird bei i [ O |
jeder erkannten Bewegung innerhalb der Aus- S [Mrtem =
schalt.-Verzt')gerungszeit. diese neu gestartet e e L BLE f =]
und die Beleuchtung wird erst ausgeschaltet, Wil il b iregegts 5 Chualian [ ]
o wenn innerhalb der Verzdgerungszeit keine s Owstusdt n M0 e B &
= neue Bewegung erfolgt. . S
b Vorteile: T ok T g v K |
% o Wird der Erfassungsbereich nicht von einem e T |b- Tategaama yrmden. ""|
(=] einzigen bewegungsmelder abgedeckt, so
kann der Beleuchtungskreis mit mehreren
Bewegungsmeldern im Master-Slave-Betrieb

gesteuert werden. [ ox ]  sechen | stastss | o | lwim egm| e |
e Ausschaltverzdgerung lasst sich von
05—120 min beliebig erstellen

Slave-Funktion
Ist der Bewegungsmelder als ,Slave” para- -
metriert, dann meldet er erkannte Bewegung
an den Master. Es gibt die Mdglichkeit weitere 5
Pa rameter einzublenden, damit der , Slave” M
Bewegung an den Master sendet und selber
Schalttelegranme fir eine eigene Schalt-
gruppe.
Vorteile:
e Schnelles Pa rametrieren bei einfacher Slave-

Funktion
e Slave kann parallel unabhangige Leucht-

gruppen steuern
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Applikationssoftware SPHINX 330

Konstantlichtregelung : |

Es gibt die Mdglichkeit die Konstantlichtrege- 5 i ™ |

lung auszuschalten, sie nur bei Bewegung zu E i

nutzen oder das Licht wird permanent auf den L =

parametrierten Wert geregelt und tber das e %

Sperrobjekt ein- und ausgeschaltet. Die Kon- T T

stantlichtregelung kann tiber 4-Bit-Objekt oder Hipstreie fon Halg e bl [mx Bl

8-Bit-Objekt einen Dimmer ansteuern. Vipaaiion ks 5t dow Spams [ Tolomans den =]

Vorteile: S T — 0|

Der Bewegungsmelder kann 55

e nur zur Konstantlichtregelung et £ 2

* zur Konstantlichtregelung bei Bewegung P ——_ T K|

e oder ohne Konstantlichtregelung

verwendet werden, was eine hohe Flexibilitét

ermdglicht.
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- Helligkeitsschwelle e

So wird der Unterschied zwischen der Hellig- B | ot i |

keit im Anwendungsbereich (z. B. Schreibtisch) Mgl ki i Helighsd i o

und der Helligkeit am Montageort der Bewe- R LEE

gungsmelder ausgeglichen. Des Weiteren kann e CLT==TY D 2

der Helligkeitswert auf den Bus gesendet wer- sy

den.

Vorteil:

e Durch Abgleich des Helligkeitssensors wird
die Funktion optimiert

Bewegung

Erfassungsbereich | !

Bersich hoher Sencitivitat

Beesich niadriner Sendtivitit

Einbaurdmen mit Rastbefestigung
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